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1. RECEBIMENTO
Antes da sua instalacao e fiacao, favor verificar:

(1) Se o produto esta em perfeito estado apos o envio.

(2) Se o produto ¢ o solicitado (verificar a placa de tensao e freqiié

de instrucoes.

Se existir alguma irregularidade, entre em contat
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. ESPECIFICACOES

Modelo AP2G3
Tensdo 1¢ 220VAC £ 10% 3o 220VAC £ 10%
Modelo N° | 137 | 155 | I75 | 1110 | 1150 | 1185 [ 337 | 355 | 375 [ 3110 | 3150 | 3185 | 3220
Frequéncia T =
P SOHZ/G0HZ +5%
Tensio de :
ey 3 220VAC RN
Frequéncia -
deqsal’da 0.5 - 400HZ
Saida \)
corrente 16 [ 23 | 30 | 43 | 3 | 70 | 17T | 24 | /351 46 >1 76 | 90
nominal (A)
Capacidade : 9 _
Goods [ o1 | a8 | naf 23] 27| 65 p02 p] 6 i3] 2 | u
Maior motor )
KW ST 3 | T | 11| 15 | 185 §K 3.9 /h\ 1| 15 | 185 | 22
(2.4.6 polos)
Controle Onda senoidal d}/m/aQu ao Margura de pulso
Frenagem Deayfﬁg?d\m fre}ag% regenerativa
Excesso
capacidade de 6@3991“‘& nominal (1 minuto)
corrente
Tempo de
acelﬂl?agﬁo O\ _ 0.1- 6000 SEC
Tempo de .
desaceleracio ( (\ \> 0.1- 6000 SEC
Ajuste da Digita) Usarwﬁa\dwm || para a definicdo e confirme | ros
frequéncia ;ﬁlug. Aﬁinal Mﬁgico de entrada DC 0-5V, 0-10V, 4-20mA
Sin%& Sﬁi/i/ (\ Aberto o coletor de saida 50v 50mA Max
regﬁ'tlgd de \ Refrigerado a ar
esen . 1 ,
\dh;uensggﬁ \\Eg\l/ Fig ? Fig 1 Fig 2
PesoKg) 3.0 2| 66| 1T | I8 | 185 ) 55 | 62 | 66 | 17 | 18 | 185 | 19
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Modelo

AP4G3

Tensiao

3¢ 380/440VAC £10%

Modelo IN®

337

335

3150

375 3110

3185

3220

Frequeéencia
de entrada

50HZ/60HZ 3%

Tensdo de
saida

3¢ 380/440VAC

N

Frequeéncia
de saida

0.5 ~ 400HZ

Saida
corrente

nominal (A)

8.9

12

16.5 23

i

>45

Capacidade
(EVA)

6.3

9.2

K

12.6

N
)
il

34

Maior motor
KW
(2.4.6 polos)

3.7

3.9

7.3

/13\/

18.5

22

Onda senoidal dtﬁndﬁagﬁh&}largura de pulso

Controle
Frenagem Descw fﬁa}%m regenerativa
Excesso
capacidade de 130% da corrente nominal (1 minuto)
corrente
Tempo de
e & N\ N\ A1 - 6000 SEC
Tempo de \ \
desaceleracio 0.1 ~ 6000 SEC
Ajuste da | Digital Usar\o\kc{w W || « | para a definicdo e confirme
frequéncial nslog. Singl analégico de entrada DC 05, 0-10V, 4-20mA

Sinal de sal’d}/

Aberto o coletor de saida 50v 50mA Max

es%‘;‘]“ Il?!)’\ \ Refrigerado a ar
T .  Fgl Fig 2
P}N{(Kg) 54 6.2 6.6 6.8 18 18.5 19.5

N
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3. DESENHO E DIMENSOES

( AP2G3-137 AP2G3-155 AP2G3-175)
( AP2G3-337 AP2G3-355 AP2G3-375)

Unit : mm

( AP4G3-337 AP4G3-355 AP4G3-375 AP4G3-3110)
G-/

<\ 210.9
/

279

-55

152.5

142.5

04

—

—eet——=—

%
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(AP2G3-1110 AP2G3-1150 AP2G3-1185) Unit : mm
(AP2G3-3110 AP2G3-3150 AP2G3-3185 AP2G3-3220)
( APA4G3-3150 AP4G3-3185 AP4G3-3220)

2-$10
e
& F77 § I J
= %
ODo
':l[:ID[:ID -@”j’! ! = =
2 [ E
ol /“\//\ |
....... /\\ L
| %
b | - L
£t | = - - ]
10 I_I':_ 056 /\\
5 248 S N )
gsa<

238
24
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1. INSTALACAO

Ambiente inadequado em torno do local de instalacao e instalagao de
superficie pode resultar em danos ao inversor.

Antes de operar o inversor série APxG3, por favor, verifique o seguinte
pontos:

(1) Evitar altas temperaturas, altas umidades, ambientes com ory
e luz solar direta. Coloque a unidade em um quarto be

(2) Evitar locais sujeitos a vibragdes substanciais.
(3) Ao instalar a unidade dentro do gabinete, por fav

(5) Instale a unidade sempre na vert

ao redor.

9
7

) NN 3

|
15cm
—

ttt- |
0cm 10 em 5cm

4= FLUXO DE AR
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1. DESCRICAO DOS TERMINAIS
(1) Diagrama de conexao do circuito principal

R S T U V W P PR
» [EEEE EE[EE] .
i

AR

Solo Fonte de energia

AP2G3-137~175
©  AP2G3-337-375
AP4G3-33

Resistorde  Solo
frenagem

{ % Nota)

R S T P2 P1. U V W
®[|®|®|®|®|®||®|®®|@7 G34110-1185

O 6 © e 13-3110~3220

MARRRRSY '
AP4G3-3150-3220

Solo Fonte de energia Resistor de Sol
frenagem

(% Nota )

Ten@itél do g'x)cu}')to principal

Simbolo W}Q}\Q@\i{aﬂ Descrigao

R/LI Terminal de ligagdo com
fonte de energia

Entrada monofasica: L1/R,
T/L3 L2/S

N
/{J/\ _ Terminal de ligagdo com
/\ In¥ersor terminal de saida

0 motor

}\&Iﬁ\/ Resistor de frenagem
PR /P2

S/L2 | Inyersar de energia

DC Terminal de tensdo

regenerativa conexdo terminal

Nota: Solte o resistor de frenagem interno quando conectar
resistor de frenagem externo..
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(2) Descrigao da configuracdo de hardware

AP2G3-137~AP2G3-175, AP2G3-337~AP2G3-375,
AP4G3-337~-AP4G3-3110

J3
JP3 =

- JP2J§1
N
=Y

X)|XI|]X)] X)) | XXX

—| FG1 10V GND FA1 FAZ H COMFWDREV CF1 CF2 FT1 FT2 RST ~==sMET - +

[©O0]

AP2G3-1110~AP2G3-1185, AP2G3-31XE
AP4G3-3150~AP4G3-3220

JP2 JP1

Sl R R L

_| 10V GND FMfAZ’ (31 \i CNHFW‘QKEV CF1 CF2 FT1 FT2 RST ase=m MET MA MB MC

»
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(3) configuracao do interruptor do sinal analogico

AP2G3-137~175, AP2G3-337~375, AP4G3-337~3110

0-5V

4 - 20mA
(% Notal)

Definicio

R |

10



AP2G3-1110~1185, AP2G3-3110~3220, AP4G3-3150~3220

123 456

SIGNAL |Keypad VR/F306
ON it
Keypad VR H____
1 2 3 435 6
ON
Fos | |{@EBERE-
123456
ON
Emor etting | | B
1 2 3 435 6
ON
Eimor seting | | AR

FAa1 < \EAE
£
ON ON
1 2 3N\4 6 1 2 3 456
O™ oM
i -
2 5 6 1 2 3 456
oNV ON
1 23 456 1 2 3 4 5 6
@ ON
1 23 456 1 2 3 456

Nota 1./Entrada de 4-20mA a FA1 FA2 ou, consulte a fun¢ao
CD10/CD12/CD44/CD45/CD54.
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(4) configuracdo de Jumper
1. JP1: FT2 sobre a seleccao da temperatura

10
20
30

1 e 2 curto-circuito: PTC interruptor de temperatura.
2 e 3 curto-circuito: interruptor de temperatura NTC.

2.JP2 : MET output selection

10
20
30

1 e 2 curto-circuito: Conectar-se ao metro.
2 e 3 curto-circuito: Saida analogica.

3. JP3: Painel VR e VR F306 sele¢ao
AP2G3-137 ~ AP2G3-175, AP2G3-337 ~ Ap
AP4G3-337 ~ AP4G3-3110

10

an

1 e 2 curto-circuito: Painé
2 e 3 curto-circuito: E

ara baixo: Relé ARR

J3vI4 ou selecione ARR, ARR / RUN RUN terminal ¢
satdade coletor e MA / MB / MC relé é ARR.

J4 ou RUN selecionar, ARR / ARR RUN terminal é aberto
coletor e MA / MB / MC relé ¢ RUN.

12



(5) Controle do circuito terminal

1 2 3 4 5 & 7 8 @ 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 N 22 23 M
FGL [10VIGHND|FAL FA2| H [COMPWILEEV| CF1 (CE2 |FT1 [FT2|ESTjenmMET| - MAMB|MC|A|B|C
ZlEliBlEEEEREEERIEEEEE
I 1791177
Ground

VESER

AP2G3-137~175 ~ AP2G3-337~375

13
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Terminal de controle do circuito

Simbolo
Terminal Descricio
FGI1 Terminal de aterramento 1 Base
10V Fonte analégica Fonte de alimentacio +10 V de terminais analégicos
GND Terminal comum analégico Terminal comum e livre de terminais analégicos
FAl Terminal analégico livre 1 Ver descricio funcies (CD44)
FA2 Terminal analégico livre 2 Ver descricio funcdes ((y{'j)/

H Ref. tensio Fonte basica (+10 V) para temﬁﬂxdiﬁwémia
COM Terminal comum Terminal comum de }épvﬁ[}\da\&{:%
FWD Avanco de operacio Avanco de uperaé 0 (ﬁminaﬁar do
REV Operacio inversa D’perat;:iytﬁ%?sa\“m /paéadu

CF1 {g(//(}_}— \g}:ﬂ}
O /EF gﬁEED -1
v comrte | S o
CE2 \/\ OFF | ON | SPEED -3
o~ | ox | sPEED -4
1l Terminal mulﬁfuléﬁfﬁ > ) Ver descricio funcoes (CD42)
F12 Terminal Ws\k/ Ver descricio funcoes (CD43)
RST /ﬁed@ Redefinir
RUN Term%;\a qu;ﬁu g ;
ARR Sinal de thegada S Coletor aberto de saida 50Vdc 50mA max.
yx{ o Em}éus do terminal 0 ~100% deve abrir o coletor na saida
ou [ ~ 10VDC na saida (0 a CD14)
A < éﬁ{rme de saida A Contato de falha do alarme (normal aberto)
é < \:\Qt‘% de saida C Contato de falha do alarme (comum)
B \&arme de saida B Contato de falha do alarme (normal fechado)
\_{.—‘L Contato de saida de relé (normal aberto)
MB Saida de relé RUN/ARER Contato de saida de relé (normal fechado)
MC Contato de saida de relé (comum)




(4) FIACAO

6-1 Fiacao do circuito principal
1.AP2G3 uma fonte de energia =" R
terminal conectado L1 /L2 e R/ S. =

2.AP2G3 3 ¢ 3 AP4G3 3 ¢ rower source j%_;MMMB LIS

fonte de energia terminal conectado — el
L1/R,L2/SelL3/T.

6-2 Fiacao dos equipamentos
Selecione o tamanho de fiagcdo e cabos dos equipame
a tabela abaixo.

deve ser 1nstalado.
2. Um vazamento de limiar disjuntor at
uso do inversor € recomendado.

3. Uso de contator de entrada latera

a operagdo de controle remoto.
ente para start / stop, operacao

motor. De partida de um motor com
ip’correntes de surto grande eo inversor
ara disparar.

%lo AP2G3 AP4G3

Modelo n” | 137 %{ 1}* 1110 | 1150 1185 | 337 | 355 | 375 | 3110 | 3150 | 3185] 3220 | 337 | 355 | 375 | 3110 | 3150] 3185 | 3220

Capacidade 6.1 \Q

(K‘.
Atual&\ 16 f\ 23

Disjuntor
(_\-I(.‘\Ci]i’»)\@ 20 yn

Contator
eletromagnético | 18 | 35 | 50 | 65 | 80 | 93 | IS | 35 1 500 65 1 80 | 93 | B | 2] 1818 35| 48] 30] 50
Y

Rele térmico

Valor RC (A)

13)1267) 65 | 92 | 1260176 233 29 | 34 | 65|92 126|176 236 29 | 34

BLS6] 01T H]B3ppo6L Tl |R2|T|BJAYLB]| S

=717
?7*/

TSP100 ) 125 20 30 | SO Q75100 125150 ) 15]20 30 | S0 Q507575

IS| 200 2840|5567 [ 15| 2002840 5 |67 ] 80 |68] 9 J15(2)] 28] 4] 40

15



6-3 Absorvedor de onda

A fim de evitar o mau funcionamento, proporcionamos a absor¢ao de
onda na bobinas dos contatores eletromagnéticos, relés e outros
dispositivos que devem ser usados junto do inversor.

6-4 Tamanho e comprimento do cabo

Se o inversor € conectado a um motor a distancia

(especialmente quando a frequéncia ¢ baixa na

Use fio suficientemente pesado.
Mudando a freqiiéncia de portador
atual. (Referem-se as tabela abag

16
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6-5 Fiacdo e pontos de adverténcia
A. Circuito principal

1. Nao conecte os cabos do lado do fornecimento de energia

(L1/R,L2/S,L3/T) parao U, Ve W terminais de saida para

0 motor.

2. Nao conecte nenhum contator eletromagnético entre o

inversor € motor. Se € inevitavel, ligue o contator somente quando

0 inversor € 0 motor estiverem parados.

3. Nao coloque o capacitor de avanco de fase entre o inver

€ 0 motor.

4. Coloque MCCB na entrada do fornecimento de eng
B. Circuito de controle do sinal

de alto e baixo nivel.
C. Fundamentos

abaixgsnenhum lago € produzido, como mostrado na FIG ““a ““, FIG “b*.

O X

i O ©
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6. PAINEL DIGITAL DE OPERACOES

Indicacio
Digital

=

MART INVERTER

AP-G3DSP 44—

—

REV FWD [i—

funcionamento

Indicacio do
Modelo

LED Indicacio de

funcionamento
O] .
) (W)
LED Indicacio de

—_

TWATINGT

P& G3 b

[_] //)\
[ FROG l §J[@J{ #—1— Teclado

L

AR

Teclado de operacdes

Fung?w/'l’?ami&

>

Descricdo

FWD RUN

anco

Comandos de avanco

trocesso

Comandos de retrocesso

NIEE

0 cursor

Moyhinento
N

Selecionar o digito

de memoria

para baixo Diminuir o valor do parimetro
UP para cima Aumentar o valor do parimetro
\R;; Armazenamento

Salvar o valor da configuracao

FUNC

Funcao

Pressionar uma vez para selecionar a funcio
CDxx e pressionar novamente para alterar o
seu conteido

STOP

EHGE)E] |

Parar

Parar a operacio / Colocar no modo de espera

18




7. DESCRICAO DAS FUNCOES

CODIGO : VALOR
FUNCAO =
DISPLAY i PADRAO
60.00HZ
CD00 Primeiro ajuste de velocidade
50.00HZ
CDo01 Bloqueio de parametro 0
CDo2 Tempo de aceleracio 1 10.@9«<
CDo03 Tempo de desaceleracio 1 y%@\\
CDo04 Frequéncia de movimentar-se ( ( 5+DDH} )
CDO05s Iniciar frequencia x\&e/ﬂ}-}{
CD06 Modo de muvimentagﬁu// > 0
120.00HZ
CDo07 Ganho da saida anglogica
100.00HZ
CDOS CW or CCW/6r CW/ COX_> 0
CD09 Funcao da i;étyﬁade\ge\?esquisa 0
CD10 Fre mw /Vd/igital 1
CD11 ;réin @E\E{Mnida livre 0
at “
CD12 Termina eclado de comando
1
CD13 Comando de operacio da fonte 0
: 120.00HZ
1 Limite de frequencia maxima
50.00HZ
E.‘D}S\ \> Limite de frequencia minima 0.00HZ
\g/ 1.00
CD Escala de frequéncia no display
30.00

19




] i VALOR
DISPLAY FUNCAO PADRAO
60.00HZ
CD17 1st Frequéncia maxima de tensao
50.00HZ
CD18 V/F configuracio padrio 0
CD19 DC tempo de frenagem 1,9599/
CD20 DC potencia de frenagem {{ «
CD21 Aumento de torque /ﬂ"B“\N S
CD22 Segunda configuracio de velocidade ( <2D.D}l‘ziy
CD23 Terceira configuracio de 1-'Elﬂcid}ﬁ I WZ
CD24 Quarta configuracio de 1-'&[9@3 ND.DDHZ
CD25 Tempo de atelera}%( 10.05ec
CD26 Tempo de desacelgr,a@\{\ 10.0Sec
CD27 Frequéncia}ﬁmﬁt{nra 16.0K
CD28 Ganho de{te@ﬁo 99)531:]3 100,024
CD29 /Eél{ﬁ\d\m/’én{ia 1 0.00
CD30 < @@\% uéncia 2 0.00
CD31 \Q\ﬂ\m{}{frequéncia 3 0.00
{:Pﬁ ﬁ Intervalo de salto 0.50HZ
CD33 <>‘é{de referéncia de frequéncia 0.00
cB |\ pbicrencialoe frequbncis 0
\(\‘DSS \> Ganho de frequéncia 100.0 %
CD3 > O idltimo registro de erros NENHUM
CD37 Erros de registro 1 NENHUM

20




] " VALOR

DISPLAY FUNCAO PADRAO
CD38 Erros de registro 2 NENHUM
CD39 Erros de registro 3 NENHUM
CD40 Erros claros de registro 0
CD41 HZ / RPM / AMP Display /0/
CD42 FT1 Multifuncional Terminal 1 w\
CD43 FT2 Multifuncional Terminal 2 //\Q\\\\>
CD44 FA1 Terminal Analogico livre 1 K\ ﬁl /
CD45 FA2 Terminal Analogico Ih-';e/z ﬂ \ 0
CD46 Reservado />\\/
CD47 configuracio de ‘i’f;ﬂ{i ade 5 25.00HZ
CD48 configuracio mida\d@ 35.00HZ
CD49 cunﬁguragﬁ//d/ve}} '\rhade ¥ 45.00HZ
CD50 cnnﬁmw dade 8 55.00HZ
CD351 lel% /e\&i\‘{ frenagem dinimica 100
CD52 \\ 40 do seletor F60.0
C.‘D:'}S/ A \) Curva S 0

ﬁﬁﬁct (4\2[]11]1& comando de velocidade 0

CDA5 T{:—}Nl\ci{da chegada do alcance do sinal 10.02%

| CD56 \Tensﬁu maxima frequéncia 2 60.00HZ
CDy/ \ Reservado
CD5S Modo de execucio automatica 0
CD59 Temporizador de passo 1 0.01

21
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CODIGO . VALOR

DISPLAY R PADRAO
CDo60 Temporizador de passo 2 0.00
CD61 Temporizador de passo 3 0.00
CDa2 Temporizador de passo 4 0.00
CD63 Temporizador de passo 5 }/D/l] ]
CDo64 Temporizador do seletor de unidade \({
CD6s Prevencio de tenda / \Q\\\>
CDoo Prevencio de sobrecarga tenda atual \\\/Vﬁ}/ﬂén
CDeo7 Detectar sobrecarga ﬂ \- 0
CD6S Configuraciao de snhreyn/r;x / 150.0%
CDo69 Configuracio de tempufﬂ /sglﬁg:arg}Q 60.0 SEG
CD70 bsE d“;;“;‘g;%;fgf“* fexgs, 20.0 SEG.
con Rlsrado |
CD72 Temm}d@;{}rﬁicagﬁu 0.5 SEG.
CD73 }m/ /{&{N\ig de comunicacio 3
CD74 \0{ riacio de endereco 1
CD7 A E’Mdade de transmissio 0

}i}?ﬁ {{Qtamentﬂ de falhas de transmissio 3

CD77 \ Reservado
(:_‘])'FE;\ \ \P/rﬂtﬂcaln de comunicacio 0
(BV\QQL> Reservado
CD9




Descricao do endereco de comunicacao

E;;?ﬁg FUNCAO UNIDADE
100 Comando de velocidade para RS485 3
101 Frequéncia de saida de dados para RS485
102 Saida de dados atual para RS485 /684
103 Codigo de falha para RS485

¢ F60.0: regido de energia de 60 HZ.

Para alterar a versao, consulte a descricao
Esta funcao fornece diferentes valores d
energia de 50/60HZ.
F60.0: regido de 60HZ para os EUA
F50.0: regiao de SOHZ para E
CD13 ap6s finalizar a configur
volte a ligar "ON".

Jo parametro, por favor,

23




7-1. Definicao de func¢ao

Antes de iniciar a execugdo de testes, verifique cuidadosamente os
seguintes pontos:

(1) Certifique-se de conectar-se a fonte de alimentacao a L1/R, S/L2, L3/T
(terminais de entrada) e o motor para U.V.W. (terminais de saida).
(Conexoes erradas danificara o inversor).

(2) Verifique se a fonte de alimentagdo de entrada ¢ 220VALC
50/60Hz + 5% para AP2G3 e 380 ~ 440VAC £ 10%, 50/60K
para AP4G3 série.

(3) Verifique as linhas de sinal para fiagao errada.
(4) Certifique-se da existéncia de um terminal d¢ fiot rrado no solo
para sua seguranga pessoal.

(5) Verifique se os terminais que nao sej
nao estdo aterrados.

dos terminais. Nunca utilize fonte de alimentacdo de entrada para
interruptor FF.
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Operacao
1-1. Painel

Acdo: (a) Pressione | ¢} || € | para avancar / retroceder uma operacao.
p p

Velocidade: (a) Usando | & [V para alterar a velocidade do

com 1 HZ incremente um passo, ou

a configuracdo rapida e confirme por PROGI :

Em espera: (a) Pressione para vol

viagem ou funcdo do modo de configtiraca

1-2. F306

Conjunto CD13=1 ¢ repowe mesma operacao que no painel 1-1.

Usandg , escreva um comando para o enderego 100(64H).
; ; ) op, 4: Limpar falha.

do terminal de fiacao do controle do circuito.

25



Primeira configuragdo
de velocidade

Faixa de ajuste

0.00 ~ 400.00HZ

. Regiao 60HZ 60.00HZ
CD00
Regidao S0HZ 50.00HZ
Pressione | A [v para aumentar ou diminuir a velocidade com
incremento de 1 HZ.
Pressione | « | para selecionar o digito para a configuragao rapida.
Pressione [fro para salvar o valor da configuracao. /\
Bloqueio de
parametros Faixa de ajuste %) ou/l/ /
CDO01 Ajuste de fabncg/ ) \\_ﬂ/
Y
0: Fechado 1: Aberto

Funcao para evitar uma configuragado
Para alterar os dados de conteud

PROGl pela primeir

¢ pressione

Tempo de
Aceleracgao 1

\:}'ﬂé /de/ ajuste

0.1 ~ 6000.0 Seg.

CDO02 (<\

Juste de fabrica

10.0 Seg

\y
alor corre

spondente para o

F
60HZ

26
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Tempo de
Desaceleracio 1

Faixa de Ajuste

0.1 ~ 6000.0 Seg.

CD03 Ajuste de fabrica
CD032 valor corresponde ao F
tempo de desaceleracio 60HZ

para 30/60HZ a 0.

10.0 Seg.

0.1 6000 Tempo (Seg.)
Frequencia
de movimento Faixa de Ajuste | 0004 400,00HZ
CD04 Ajuste de fabrica PN
ZISS
00K

Usar controle do terminal com % \v .
referéncia na configuracio de CD12 I

e CD42. Controle de teclado consult
CDoO6.

Inicia

ar
Frequéne[a/

Tempo (Seg.)

r—"
Tempo (Seg.)

0.50 ~ 30.00HZ

/ET-DQS

05HZ

Executar o comando

27
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Modo

movimento Faixa de ajuste Dorl
CD06 Ajuste de fabrica 0
0: Normal 1: Modo movimento

1: Conjunto de operagdes de movimento a partir do painel

de botdes [O] & :

2: LED piscando no modo de movimento.

Ganho de saida
analdgica

Faixa de ajuste

M/@WHX

D07 60HZ region

SO0HZ region

A especificacdo do contator
de saida € avaliada em escala
total 10V (i.e. 1mA). Definido

Faixa de ajuste

Ajuste de fabrica

sera indicada.
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Pesquisa funcio
velocidade Faixa de ajuste 0orl

CD09 Ajuste de fabrica 1

0: Operacio normal
1: Pesquisa a velocidade do motor quando iniciar

RPM RPM
(HZ) V (HZ)
| Tempo(sesg.)
execute
pare ——
CD09=0 09=1

de frequéncia de operacdo usando os botoes
e.confirme clicando no pred .

Nota: Utjlize os botdes [a](v] para mudar a velocidade do
motor quando CD01=0, em seguida "OPE3”
uma mensagem de aviso sera indicado.
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Freio dinamico /

Funcionando livre

Faixa de ajuste 0orl

CD11

Ajuste de fabrica 0

0: Fungdo que ativa o freio

dindmico quando a desaceleragio.

1: Saida interrompida quando

FWD/REV I
Comando jold — — — — — J—

aceitar um comando de parada para o E m

funcionamento livre.

Terminal / Comando

via teclado

CD12

Regijo SOHZ 1

Faixa de ajuste

Ajuste de fabrica
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Limite de frequéncia

Maxima

Faixa de ajuste

0.50 ~ 400.00HZ

CD14

regiio 60HZ

120.00HZ

400HZ

0.5HZ

Limite de frequéncia

Minima

regiio S0HZ

50.00HZ

D@

CD15

comando de velocidade

Faixa de ajuste

0.01 ~ 500

regiido 60HZ

1.00

regiido SO0HZ

30.00

Utilize a seguinte a equagao para calcular a velocidade do eixo mecanico

em rpm.

RPM = HZ x Configuragao da escala.
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Quando o RPM for > 9999 sera exibido no display [—|—|E[—| um aviso
para acima da faixa. Nesta condicao.
Configuracdo CD41 = 1 para exibir o RPM no display.

Escala para varios motores

Pélo Velocidade sincrona Config.
S0HZ G0HZ escala
2 3000 3600 60
4 1500 1800 30
6 1000 1200 20
S 750 000 15(
10 | 600 720 | 13\\
12 500 600 | /10

Tensido maxima
de frequeéncia 1st

CcD17

/NL
Faixade-ajuste |35.00 - 400.00HZ
régiao.60HZ 60.00HZ

[ (fegido SOHZ 50.00HZ

Use 2nd V/F para @
V /F 2 ¢ aCd5e.
2nd V/F ¢

7 e terminal FT1 (2) fechado.

faixa de ajuste

o ———

Torque constante

I

|

I
25HZ 400HZ
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0 = Constante curva de torque.
1 = Redugdo na curva de torque F20
2 = Reducdo na curva de torque F>*

Tempo de
frenagem

V /' F ajuste padrdo . 02
CDI18 Ajuste de fabrica 0
Volt

100%

Faixa de ajuste

CD19

DC freio em freqii€ncia
sob 0.5Hz.

Poténcia de
frenagem

CD20 x

7250
Tensdo DT

* ()

25seg.
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Aumento de torque

Faixa de ajuste

0.0 ~ 25.0%

CD21

Ajuste de fabrica

0.0%

Aumentando o torque tem a finalidade de compensar o torque perdido
devido a resisténcia do estator. Isso provocara excesso de corrente e um

alto ruido acustico.

Segunda configuracio

de velocidade Faixs« de ajuste 0.00 ~ 400.00HZ

_— /}()zﬁte\ fabrica 20.00HZ

Terceira configuraci < K . / :

de velocidad i}““ de ajuste 0.00 - 400.00HZ

C \> Ajuste de fabrica 30.00HZ

uarta unﬂ

1.E ci de Faixa de ajuste 0.00 - 400.00HZ

Ajuste de fabrica 40.00HZ
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Sinal de operacdo [ON
Terminal CF1 lord_ond

Termuinal CF2

on L

Frequenciade | |
saida

|
velocidade 1/ |

wvelocidade 2

|
wvelocidade 4

velocidade 3

Tempo de aceleracéo 2

\ velocidade 1

Temmunal

ordem( ~pq | CF2
velocidade
velocidade 1 | OFF | OFF
velocidade 2 | ON

velocidade 3 O;F/ /C{N
laAE n@%

A

Faixa de ajuste

CD25

Ajuste de fibrica

;C\\k\é_gﬁ@ﬁ/ seg.

0 seg.

Cd42 ou CDA43 configuragdo FT1 o

pode ser atribuido.

Tempo de
desaceleracio 2

%0 CD25 ou CD26

0.1 ~ 6000.0 seg.

CD26

Tempo de
celeracdo 1

CH=QFF

Tempode \
celeragan 2 \y
2CH=0N

XH=0FF

tempo de

desaceleracio 2
2CH=0M

fe

ra operar

\/ tempo (seg)

ersor com a funcao 2CH, verifique CD42 ou CD43=3.

10.0 seg.

Descricao

Tempo de
aceleragdo 1
Tempo de
desaceleracéo 1
Tempo de
aceleracéo 2
Tempo de
desaceleracdo 2

ON

2CH.comandos de entrada para FT1 ou FT2 no terminal.
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Frequeéncia . .
transmissora Faixa de ajuste 1.0 ~ 160K

CD27 Ajuste de fabrica 16.0K

Aumentar a frequéncia transmissora ira reduzir o ruido do motor,
mas a eficiéncia podera ser diminuida.
Reduzir a frequéncia transmissora ird aumentar o ruido e reduzyr
do motor, obtendo melhor eficiéncia.

A |
¥ *ﬁm

0
;F___%Jaﬁ____ﬁwr_ ______ .
*I.". \I‘H

4

Ganho de tensio
de saida

D28 m fabrica 100.0%

50.0 ~ 100.0%

de economia de energia.
A2) no controle do terminal.

Reduza a tensao de saida p
Configure CD44 (45)

Q 1

100% |~ |
I I
50% [~ | |

I I
HZ
/\Q\ =
\Qeq}l\é@{ pl Faixa de ajuste 0.00 - 400.00HZ

\E@ Ajuste de fabrica 0.00HZ
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Frequéncia

0.00 ~ 400.00HZ

jump 2 Faixa de ajuste
CD30 Ajuste de fabrica 0.00HZ
Frequéncia . , —
jump 3 Faixa de ajuste 0.00 ~ 400,60HZ
CD31 Ajuste de fabrica 0.00HZ

JUMP 1

| s

D

.

s comando de velocidade

Jum
jﬂtervglca \(qux/aé/@/ajuste 0.50 ~ 3.00HZ
CD32 fuste de fabrica 0.50H7Z,

37
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OFF-SET da ref.
de frequéncia Faixa de ajuste 0.00 ~ 400.00HZ
CD33 Ajuste de fabrica 0.00
Desloca a referéncia de : 05;
frequéncia com 0 mesmo =

gradiente.

Para valores negativos de
referéncia, o motor nao
pode partir.

Polaridade do OFF-SET

da ref. de frequéncia Faixa de ajuste

L\
CD34 Ajuste de fé‘tg(ca? N 0

0 = Positivo “ T ¢

1 = Negativo “ - *

Ajuste da polaridade para
(Cd33) OFF-SET da referé
de frequéncia.

entrada analogica

Ganho de frequgg Faixa de ajuste 40.0 ~ 200.0%
(.‘D% > Ajuste de fabrica 100.0%
200%
100%
40%
Vmax

entrada analdgica
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Ultimo registro
de erro

CD36

Registro de erro 1

CD37

Registro de erro 2

CD38

Registro de erro 3

CD39

Fluxograma dos registros de ¢ |
; istros para um de nimeros mais
alto, e o registro no CD 1na D39) sera perdido.

Limpar registro >
de e Faixa de ajuste 0orl
/E{LQ\ Ajuste de fabrica 0

d =\‘\G>Apertar atecla [(roc] , 0s registros de erro
38, Cd39) serdo apagados.
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HZ/RPNIAMP
Display

Faixa de ajuste 0D~ 2

CD41

0 =HZ Display

no display.

Ajuste de fabrica 0

1 =RPM Display 2 =Current Display
Para escala em RPM, ajustar o valor em CD16 para indicar o nimero correto

FT1 Terminal
multifun¢ao 1

CD42

@]{mj comanpop I

Faixa de ajuste

Ajuste de fabrica

Simbolo

esc W ncao

//

()p\&(a(;( 0 Jog comando p/ frente

Oper&é@] og comando reverso

2}Qmando de tempo aceler./desacel.

Comrando de giro livre

Modo sequenciamento a 3 - fios

Seleciona de 5% a 8 velocidades

Ajuste da 2* curva V/F (CD56)

Reservado

AN
///4\#W.JH

Comando de temperatura externo

x

&N

Reservado

STOP COMANDO

APxG3

APx(G3

M

safpa L LI

FWD(REV) COMANDO LI_LI:I——

) SA]j}A—I |
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Aplicacao do circuito com fungdo de trava

|8| IlZI ITI 8 123 |7

FAD  SIOP
-—IRI r ~
FWD STOP
(R) e CONTROL POW
necessario.
control power Obs: comando STOP ¢
terminal@FTl ‘
CD42(FT1) =
Comando de temperatura externo antes da operaca

(1) FT1=9 (mais temperatura no interruptor)

7] 112

Non - Com a protecao aberta, aparecerd*QH no display quando ligar “ON*

(2) FT2=9 (Thermistor)

L7 13 | i& dar livre quando R < 1K€2
GQ Rodar livre quando R > 1K€

2 Tefmy
mult)/fu;fg\néﬁkf\z\ Faixa de ajuste
\\D\-w\\> Ajuste de fabrica
ConsulMla CDA42.

41



Terminal
analogico livre 1

Faixa de ajuste

CD44

Ver tabela Cd45.

Terminal
analdgico livre 2

Ajuste de fabrica 0

Faixa de ajuste

CD45

Ajuste de fabric

Funcao

a

AN\ MM Y
T —2¢
1 | Tempo deacelerh | 0aCD02 Contetdo
1 | Temp6 de désaceler| 0 a CDO3 Contetdo
3 /f e(r{po de>10$ler.2 0 a CD25 Conteudo
“Tempe de‘dgsaceler. 2[ 0.2 CD26 Contetdo
N{l}\te?dcé)mpensagﬁo 0~ 25 %
}((de frenagem DC 0~ 15 Sec
Energia de frenagem DC 0 ~ 250
Velocidade 2 F-min a F-max / CD22
Velocidade 3 F-min a F-méx / CD23
Velocidade 4 F-min a F-max / CD24

Frequéncia maxima

F-min a CD14 conteudo

12 |Ganho da tensao de saida S004% - 100%

13 Velocidade 1 F-min a F-max / CD14
14 Reservado

13 Reservado
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SaAj‘fSte- (cllad VELOCIDADE | CF3 | CF2 | CF1
- Ajuste da OFF | OFF | OFF
CD47 1 X?lOClC(liade
] uste da
22 VJelocidade OFF | OFF | ON
: Ajuste da
6aéfjelizzi§;de L VJelOCidade e Il
Ajuste da
o 42 VJelocidade OFF Oy/ rbN\
' Ajuste da
52 VJelocidade ON {j%/ O}f\
: Ajuste da
7aAJ1iSte.§ad 6 VJelocidade 916 &ﬁ ON
velocidade Ajuste da @"I }3}? OFF
CD49 7% velocidade
g Ajuste d S /{{N ON
| & velocidade”)
aAjustq da Por exemplo,4jy ’ velocidade, como segue:
8 velocidade 1. CDI funodo do terminal)
CD50 2.C (D43=6/fun¢do do comando)
Gt (Ftl ou Ft2 = FT3)
Limite da energia m
da frenagem dinamica }— \W ajuste 0~300%
N N rq1 *
CD51 / N \@Ste de fabrica 100

N\

frequéncia constante / stand-by).
Observacao: Os pontos 1, 2,3 sdo situacdes diferentes de trabalho, mas
suas faixas de energia de frenagem variam de 0 a 100%.
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Seletor de versio Faixa de ajuste F50.0/F60.0
Regido 60Hz F60.0
Regido S0Hz F50.0

CD32

Selecione a fungao Cd52, depois use teclas sobe / desce

para selecionar a versao F50.0/F60.0 .

Pressionar para salva-la. O sistema ird retornar ao ajustede fabrica
¢ entrar em modo de espera.

Curva S Faixa de ajuste

CD53 Ajuste de fabrica

desaceleracao de 1 até 10.
Configura¢do 0 ¢ uma opg

| | |
I I I
/REV —— —
| | I
| | '
: ACCEL DECEL :
| I
, R . | Tempo de aplicagdo
|
de saida - da frenagem DC

{3 Periodo da curva S
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Comando de velocidade

4 ~20 mA

Faixa de ajuste 0~3
Ajuste de fabrica 0

CD54

Esta fun¢do s6 tem efeitos em CD44 (CD45) = 8,9,10,13.
Definir FA1 (FA2) para sinal de corrente (4-20mA).
0: Sem aplicacdo sinal de corrente F
1: Sinal de corrente no terminal FA1 Fmax ————
2: Sinal de corrente no terminal FA2

3: FA1 FA2 & terminal sinal de corrente
Nota: Referéncia para FA1 (FA2) Eaas |
terminal de configuragdo para 4-20mA A 270mA

de sinal. j thal de corrente

Faixa do sinal de
frequéncia atingida Faix Mte 0.0 ~100.0%
CD55 iste de fabrica 10.0%

1. Sinal de saida em exe nﬁguragﬁo Fx (1-CD55%)

para a aceleracgao.
2. Sinal de saida &

para a desaceleracde

(ajustada | |- —====— "{{
| LM i L +10%
3 a2 — A+ —— === —10%
| || |
I I I
| | |
| | |
Terminal ARR I | I
Sinal de coletor e I_I ON
aberto
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2% frequéncia para
maxima tensao

Faixa de ajuste | 25.00 ~ 400.00HZ
Ajuste de fabrica 60.00HZ

CD56

Ajustar CD42 (CDA43) = 7 para definir FT1 (FT2) como entrada de sele¢do da
curva V/F..

Aberto: seleciona a 1?* curva V/F pré-ajustada em CD17.

Fechado: seleciona a 2* curva V/F pré-ajustada em CD56.

v
100%

CD17 CD56 (f)
(1st) (2nd)

Modo de execugdo
automatica

CD38 /
Sistema pode operar em painel de controle digital somente quando
for confrgurade no autq-execugdo. CD10 =1 e CDI12 =1 estdo inativos.
Master / | Intervalo | .
Velyél/g{@ o 2 o3 e [ e [de valores|Unidade
conﬁgkgmi&@ w47 | cpss| cpso | cpso| cpoo | 0-100 | E:

c&ﬁ% do te}r@&a@r cpso | cpéo| cpé1 | cps2|  cDé3 | 0 -15.00 | hrmin

N

¢ de fabrica 0
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CD38 Modo de execucao automatica

0 Velocidade com controle de tempo desativar.

1 Velocidade de execucao constante trabalhando em seqiiéncia.

1 Sequlenc1a de execucdo, em seguida, parar e repetir a partir do primeiro passo para
O CIC11SIMO.

Sequéncia de execucao, em seguida, parar e repetir a partir do primeiro passo na
direcdo invertida para o ciclismo.

4 Sequéncia em execucdo e repetir para o ciclismo. >

Sequéncia de execugdo, em seguida, executar a direcao inversa e {Q@Ww
0 _ciclismo.

6 Sequéncia de execugdo, em seguida, parar. / /\\\>

Iniciar ( : /)
] 12 Da 32 a ocrdade
velocidade _)| velocidade [ ] velocidade | ] v ocida We
uspensio
1° passo 2° passo 3° passo / Jp/ %\X 5° passo

CD58

]

©

CDS0 CDS0 CD6l CDE CD63 CD3@  (DE0 CDbl (D2 CD43 CD59 (T)
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1° passo . . -
temporizador Faixa de ajuste 0 ~ 15Hr
CD59 Ajuste de fabrica 0.01Hr.min

Defini¢dao do tempo de execugao para a 1* velocidade. (Cd47)

2° passo . .
temporizador Faixa de ajuste
CD60 Ajuste de fabrica

3° passo .
temporizador Faixa de aj

&1 M ~ 15Hr
D61 Ajuste/fe @oricé\ 0.00Hr.min
40 pars a%&ocidade. (Cd49)

Defini¢dao do tempo de execug

4° passo
temporizad

N .
aixa de ajuste 0 ~ 15Hr

Defimicao do tempo de execucdo para a 4* velocidade. (Cd50)

gﬂ?%ﬂkw Faixa de ajuste 0 ~ 15Hr

\DS\/ Ajuste de fabrica 0.00Hr.min

CD62 juste de fabrica 0.00Hr.min

Defini¢dao do tempo de execugao para a 1* velocidade. (Cd0)
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Selector de unidade

de tempo Faixa de ajuste
CD64 Ajuste de fabrica
0: hr.min
1: min.seg.

Nota 1: CD64 nao pode ser redefinido para o valor padrao de CD52.
Defina CD64 como necessidades separadamente.
Nota 2: Na entrada de comunica¢ao RS485 CD59 ~ CD63 precisard tra

RS485 & 2 x 60+30=150(0096H).

Prevencao de tenda

Faixa de ajuste

Ajuste de fabrica |\ 0/
0: Desativar y
1: habilitar

Quando habilitar CD65, se qualquer sobgecarga.ocorrexsobre CD66 na definicdo de
valor durante o periodo de DEC, o inveksof atmentara o tempo de DEC para evitar
que o inversor entre no modo de falhia sepura.

2N

Faixa e ajuste 20 ~ 250%
Justé de fabrica

CD65

Prevencao de tenta
sobrecarga de corrente

corrente
CD66

% saida Hz
Cdnstant frequepucy

tempo

Numero da taxa atual refere-se a tabela da secao 2.
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Detector de . .
sobrecarga Faixa de ajuste 0~2
CD67 Ajuste de fabrica 0
0: Normal

1: Detec¢ao de sobrecarga e parada

O motor para a operacao se a condi¢ao de carga ¢ alcangado »

configuragdo CD68 e CD69.

Ajuste
da sof)recarga Falxa/d/ z@ste 20.0 ~ 200.0%
CD68 150.0%

0.0 ~ 60.0 seg.

60.0 seg.

Faixa de ajuste

0.0 ~ 120.0 seg.

Ajuste de fabrica

Definir o tempo de sobrecarga da 2* fase.
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Tempo de perda
de comunicacao

Faixa de ajuste

0.1 ~100.0 seg.

CD72

Ajuste de fabrica

0.5 seg.

Definir o tempo de perda de comunica¢do. Quando o tempo de perda de
comunicag¢ao for mais que o ajuste CD72, o inversor ativo CD76 sera

selecionado.

Nota: Esta fun¢do ndo tem efeito na condi¢do de espera.

Contador de erros
de comunicacao

Faixa de ajuste

CD73

Quando o tempo de erro de comunicagao co
CD73, o inversor ativo CD76 sera seleci

Ajuste de fabrica

o1
()

ig%/()o ais que o ajuste
0.

controlados pela co
duplicado.

Veloeidade
de tffansmissao
<

Configuragao
de endereco Faixé/d/e\&tu te 1~ 255
CD74 ' fabrica

Faixa de ajuste

o unico identificado se eles sdo
. Cada endereco ndo pode ser

N

Ajuste de fabrica
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Falha no tratamento
de transmissao

Faixa de ajuste 0~ 3

Ajuste de fabrica 3

CD76

0: alarme e mantém a operagao.

1: Alarme e desacelera para a parada.
2: Alarme e livre para a parada.

3: Sem alarme e mantém a operacao.
Utilize o painel ﬁ] ou escreva o endereco 100 =4 e I
transmissao.

Nota: O aviso significa falha no Rel¢ ativo.

Protocolo de

comunicacao Faixa de %st 0~7
S Ajuste/dé @nﬁa\b 0

A. Formato da data s

0: 8,N,1 RTU (1 bit de inicig#+ Zbits.de\dados + 1 bit de parada)
8,N,1 RTU (10 bits) ( quadrg afagteres hexadecimal)

Inicio ] Parado
idol o |1 |slsd 50 -

IR ININ) Bit
I: §,N,2 R it de 1hicio + 8 bit de dados + 2 bits de parada)
8,N,2RTU (1hbits) (ghiadro de caracteres em hexadecimal)

0

1b
Inici - |Parado|Parado
(K /\\K\ S48 7] Bit | Bit

1 RTU(11 bits) (quadro de caracteres hexadecimal)

Inicio Paridade| Parado
;) 3
bit 0 1 - 3 4 5 6 ! Par Bit
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3: 8,0,1 RTU (1 bit de inicio + 8 bits de dados + 1 bit impar
+ 1 bit de parada)
8,0,1 RTU (11 bits) (quadro de caracteres hexadecimal)

Inicio
bit

0] 1

| -

A4

Paridade
Impar

Parado
Bit

4: 8,N,1 ASCII (1 bit de inicio + 8 bits de dados + 1 bit
de parada)
8,N,1 ASCII (10 bits) (quadro de caracteres hexad

Inicio
bit

o1 191 2

3

A4

5

6

7

/_\

Parado
it

D

5: 8,N,2 ASCII (1 bit de inicio + 8 bifs 0s. 12 bits
de parada)

8,N,2 ASCII (11 bits) (quadyo de& caracter

s hexadecimal)

Inicio

Parado
Bit

Parado
Bit

Paridade
Par

Parado
Bit

' 11
p b
8,041

bit de inicio + 8 bits de dados + 1 bit
¢ parada)
I (11 bits) (quadro de caracteres hexadecimal)

Paridade
Impar

Parado
Bit
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B. Protocolo de comunicacao
O conteudo dos dados estao em hexadecimal com os formatos
postivo € negativo.

1. RTU

Inicio Um intervalo silencioso de mais de 10ms

Endereco endereco 8 bits

Fun¢ao comando 8 bits

Dados (n-1)
Conteudo de dados:

n * 8 bits de dados, n =
Dados 0

CRC CHK baixo | Verificar a soma (m

CRC CHK alto | Verificar a sorqz/ (Qﬁéﬁa\x
Fim Um 1ntervalo/g{ ﬁ:\e\ d< ¢ mais de 10ms

2 ASCIT O\\ N

STX / erfc\rﬂ\r@ractere ="' (3AH)

Endereco Hi W&: omunicacio:
endereco’de 8 bits ¢ composto
Enderegyf((\\po ddigos ASCII.
Funcio HAi C&Q}'@o de comando:
gdo i, §b. ;

z

it de comando ¢ composto por
codigos ASCII.

D}abﬁ (n- 1\)/ Conteudo de dados:

s n * 8 bits de dados € composto por
2n codigos ASCII.

b&C\&yk/alto LRC soma de verificagdo:

0 : 8-bit a soma de verificagdo consiste em
E}\C K baixo | dois codigos ASCIL

Fim Hi Caracteres finais:

. Fim Hi = CR (0DH)
Fim Lo Fim Lo = LF (0AH)
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O CRC (Verificacao de Redundancia Ciclica) ¢ calculado pelas seguintes etapas:
Passo 1. Carregar um registrador de 16 bits (chamado CRC registo) com FFFFH.
Passo 2. OU exclusivo € o primeiro byte de 8 bits do comando de mensagem com

o byte de baixa ordem dos 16-bit do registo CRC, colocando o resultado no

registo CRC.

Passo 3. Deslocar o registro CRC 1 bit para a direita com preenchimento MSB zero.
Extrair e analisar o LSB.

Passo 4. Se o LSB do registo CRC ¢ 0, repita a etapa 3, o OU exclusivo do registro
no CRC AOO1H tem valor polinomial.

Passo 5. Repita os passos 3 e 4 até que oito mudangas sejam realizadas
isto for feito, um byte de 8 bits completo tera sido processado.
Passo 6. Repita os passos 2 a 5 para o byte de 8 bits proximo da mes
de comando.

da soma.

Por exemplo, referem-se as 06H CD00 =
34 +06 +00 +00 +17 +70 = C1H

a negacao di 2° complemento ¢ de €1H ¢ 3FH

C. descricao do codigo A/Gl-l\ O

Caracter " H "1 ! "2" "3" H4H HSH !!6" "7"

Cédigo ASCII m \1@ 300 | 331 | 341 | 351 | 361 | 37H

Carfacter '8! \/"9" "A" "RB" Q" "D" "E" "E"

%digoSCH 390 | 41H | 420 | 431 | 441 | 45H | 46H

N, codlg de
1. eitura e configuragao da unidade AC

2. 06K escrever a configuracdo do parametro na unidade AC
3. 08H: detecgao do lago de comunicagao
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Exemplo: Leia dois para
(34H) a partir de CD22
CD23 =30,00 (OBBS

(1) 03H: defini¢do Leia aunidade AC

Computador mensagem de comando
D1: Endere¢o de Comunicagdo
D2: Codigo da fungao

D3: niimero de parametros (H)
D4: nimero de parametros (L)
D5: Quantidade de parametro (H)
(contagem de palavras)

D6: Quantidade de parametro (L)
(contagem de palavras)

D7: CRCL

D8: CRCH

(00~FFh)
(03h)
(00h)

(0~67h)
(00h)

(00~10h)

(0~FFh)
(0~FFh

Mensagem de resposta da unidade

D1: endere¢o de Comunicagao
D2: Codigo da fungdo

D4: Conteudo de dados (H)
D5: Conteudo de dados (L)

Dn-1: CRCL
Dn: CRCH

D3: Quantidade de parametro (contagem de byte

(0~FFh)
(0~FFh)

dC acl

mento addressS2
20,00 (07DOH)

1. RTU AN
Mensagem de @m N}}g}}ador Mensagem de resposta da unidade AC
D1 /Qldereg\\ 34H D1 Endereco 34H
92/ %ﬁo 03H D2 Funcao 03H
D3 [ Foc vitt 00H | D3| e o oy | 04H
fg @&QN@(L) 16H | D4|CD22 contetrdo ()| ~ 07H
D5 \gc%@ahps (H) 00H D5 | CD22 contetido (L) DOH
\EQ #@dados (L) 02H D& | CD23 conteudo (H) OBH
D7 CRCL CRCL D7 1 CD23 contetdo (L) B8H
D§ CRCH CRCH [D& CRCL CRCL

Do CRCH CRCH
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2. ASCII

Mensagem de comando no computador | Mensagem de resposta da unidade AC

STX 3A STX 3A

Endereco '3' 33 Enderego '3' 33
i Endereco '4' 34 o Endereco '4' /34\

Funcgéo '0' 30 Funcao '0' 0
D2 ~ 1 D2 x 1n /3/\

Fungio '3 33 Fungio '3 y3

Iniciar endereco '0' 30 # de dados '0' W
D3 D3

Iniciar endereco '0' 30 contag?_pg byte '4' / 34

Iniciar enderego '1' 31 /gz%.teﬁd\ﬁ’/ 30
D4 .. D4

Iniciar endereco '6' 36 22 contetdo '7' 37

# de dados '0’ 30 \ 22 Sottetido D 44
D5 . 53 ,

# de dados '0 30 2 conteudo '0' 30
- # de dados '0' /3)@/ P} CD23 contetido '0 ' 30

# de dados '2' \{2 CD23 contetido 'B' 42

contagem por palgvra ‘2 CD23 teudo 'B' 42

;;/ /\ \ > - conteudo

o7 | LRC HI m HI CD23 contetido '8' 38
s [LRCLO N\ [VLRCLO |D8|LRCHI LRC HI

FIMHI oD [pe|LRC LO LRC LO

FMIO N N[ 0a FIM HI 0D

N FIM LO 0A

D
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Nota 1: Os valores dos parametros podem ser inteiro € decimal. Cada valor
tem processo diferente para ler e escrever.
Consulte a lista 01/08 para encontrar a unidade minima ea variagao
de valor para cada parametro.
A descrigdo seguinte processamento valor (Nota 2 ~ 3), cada
valor hexadecimal tem 4 nimeros. Dois primeiros nimeros sdo D4,
ultima dois nimeros sdo DS5.

Nota 2: Processamento de nimero inteiro
Transferéncia de valor em valor hexadecimal. Os dois primeir
numeros ¢ D4 e os dois ultimos niimeros ¢ DS5.
Ex. Velocidade = 1710 rpm
1710 (decimal) = 06AE (hexadecimal)
D4 = 06H
D5 = AEH

Nota 3: Processamento de nimero decima

mpo 1 CDO2 = 60,0 seg.
=600(decimal)=0258(hexadecimal)
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(2) 06H: Escrever a configuracdo do pardmetro na unidade AC

Mensagem de comando do computador
D1: Endere¢o de comunicagao

D2: Codigo

D3 Fungdo: parametro numero (H)

D4: Parametro nimero (L)

DS5: Conteudo de dados

D6 (H): Contetido de dados (L)

D7: CRCL

D8: CRCH

(00~FFh)
(06h)
(00h)

(0~4Eh)

Mensagem de resposta de unidade de AC
D1: endereco de comunicac¢ao

D2: codigo

D3 fungdo: parametro nimero (H)

D4: parametro nimero (L)

DS5: contetdo de dados

D6 (H): conteudo de dados

D7: CRCL D8: CRCH /-\

)
6h)

(00h)
(0~4Eh)
(O~FFh)
(0~FFh)
(O~FFh)

(0~FFh)

O computador grava
endereco do in

D8: CRCH

g de CDOO0 (60,00 HZ) no

de confando do computador
D3| D4 | D5 | D6

% QOH | 00H | 17H | 70H

D8
CRCH

x‘? de resposta de unidade de AC

D2 | D3 D5 | D6
06H | 00H 17H | 70H

00H

CRC

D8
CRCH

L
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2. ASCII

Mensagem de comando do computador

Mensagem de resposta da unidade AC

STX 3A STX 3A

Endereco '3’ 33 Endereco '3' 33
D1 D1

Endereco '4' 34 Endereco '4' 34

Fungdo '0' 30 Fungdo '0' Sh\
D2 D2

Funcao '6' 36 Funcao '6' 5N

Numero de parametros '0' 30 o Numero de parjret B\ \5*3'
D3 H

Numero de parametros '0' 30 Numero de arété::} ) 30

Numero de parimetros '0' 30 etros 40’ 30
D4 D4

Numero de parametros '0' 30 m ‘ metros '0' 30

CDO0 contetido ' 31 43/ ﬁ%teﬁdo It 31
D35 5

CDO00 contetido '7' 37 /\\SQOO conteudo '7' 37

CDO00 contetdo '7' /—\ CPY0 contetido '7' 37
D6 D

CDO0O0 conteudo '0' ( g’l{ CDO0O0 conteudo '0' 30

e

D7 | LRC HI r\%\ﬂ/ /6? LRC HI LRC HI
D8 |LRC LO / N\ m O D8 |LRC LO LRC LO

END HI 0D END HI 0D

END }ﬁ k 0A END LO 0A
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Mensagem de comando do computador ao endereco do inversor = 52,
movimento de avanco em 60.00HZ
1. RTU
Passo 1. Escreva CD00 = 60.00HZ (6000 = 1770H) para o enderego da
unidade AC =52

Mensagem de comando do computador

DI | D2 | D3 | D4 | D5 | D6 D7 D8
34H|06H | 00H | 00H | 17H| 70H | CRCL | CRCH

Mensagem de resposta da unidade AC

DI | D2 | D3 | D4 ]| D5| D6 D7 D8
34H |06H | 00H | 00H | 17H| 70H | CRCL | CRCH

2° Passo. Escreva o enderego 100 (64h) =

Mensagem de comando do computador ﬁ

D1 | D2 D3| D4 D5 D6 1)

34H | 06H | 00H | 64H | 00H | 01H{/ CRCL }“R\C
Mensagem de resposta da upidade AE\\

D1 | D2 | D3 m(ﬁ/r%\m DS
ot | s ¢

34H | 06H | 00H | 64H
Nota: Quando o ¢

2. ASCI

1° Passo. Escrayva CD0O'(60.00HZ) para o enderego do inversor = 52.

ylélsagey/de /oo{nando do computador | Mensagem de resposta de unidade de AC
ST 3A STX 3A
ndereco. '3 33 Endereco '3' 33
D1 ¢ \\) D1 ¢
Enderecq ' 34 Endereco '4' 34
ungaoy(' 30 Funcao '0' 30
D2 D2 ~
Fungao '6' 36 Funcdo '6' 36
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Mensagem de comando do computador

Mensagem de resposta da unidade AC

D8 Numero de parametros '0' 30 - Numero de parametros '0' 30
Numero de parametros '0' 30 Numero de parametros '0' 30
Numero de pardmetros '0' 30 Numero de parametros '0' 30

D4 D
Numero de pardmetros '0' 30 Numero de parametros '0' 30

CDO00 contetudo '1" 31 CDO0O0 contetudo 'l 1

D3 D3

CDO00 conteudo '7' 37 CDOO conteudo '7' ﬁ/"
4
CDO00 contetdo '7' 37 CDO0 conteudo '7' \(
Dé D6
CD00 contetdo '0' 30 CD00 contetdo 0’/ \30 >

D7 | LRC HI LRC HI D7 |LRC HI ( < ]j\CH[

D8 |LRC LO LRCLO DE |LRC %\ IRCLO
END HI 0D ngw/ > 0D
END LO 0A E/%Z)\I\O < 0A

2° Passo. Escreva o endereco 100 (@g\!\ \)

Mensagem de comando do comp}wﬁ}r\

Men%ggrn de resposta da unidade AC

ST / /74 ) STX 3A
Endereco '3’ \ Endereco '3’ 33

D1 D1
Endereco '4' \}\L\/ Enderego '4' 34
Funcao '0' M Funcao '0' 30

D2 D2
Fun};é/o‘”()'\ 36 Fungao '6' 36
D /c/élteﬁd ados '0' 30 D3 conteudo de dados '0' 30
conteidodde dados '0' 30 conteudo de dados '0' 30
nteddo deda '6' 36 conteudo de dados '6' 36

D4 Dy
contendo dedadys '4' 34 contetido de dados '4' 34
CD31 nM 0’ 30 CD31 conteudo '0' 30

D35 D5
CD31 corteudo '0' 30 CD31 conteudo '0' 30

63




Mensagem de comando do computador | Mensagem de resposta da unidade AC
CD31 conteudo '0' 30 CD31 conteudo '0' 30
Dé Dé
CD31 conteudo '1" 31 CD31 conteudo '1" 31
D7 |LRC HI ILRC HI D7 |LRC HI ILRC HI
DS |LRC LO LRCLO D8 |LRC LO LRC LO
END HI 0D END HI 0D
END LO 0A END LO <//6%

(3) O8H: detecgao de lago de comunicagao

Mensagem de comando de computador
D1: endereco de comunicagao

D2: codigo

D3 fungdo: dados 1

D4: dados 2 ’

D5: dados 3 (

D6: dados 4 {

D7: CRCL '

D8: CRCH '_

Mensagem de resposta de unidade AC

D1: endereco de comunicaca (0~FFh)

D2: codigo (08h)

D3 funcao: dados 1 (0~FFh)

D4: dados 2 (0~FFh)

D5: dados 3 (0~FFh)
(0~FFh)
(0~FFh)
(0~FFh)

d

esposta da unidade AC precisam ser iguais as mensagens
fazer a deteccdo no laco de comunicacao.
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Ex. Gravar dados de 1=11, dados de 2=22, dados de 3=33 e dados
de 4=44 para o endere¢o 52 (34H) na unidade AC

1.RTU
Mensagem de comando do computador | Mensagem de resposta da unidade AC
D1 | Endereco 34H D1 || Endereco 34H
D2 | Fungao 08H D2 [ Fungdo 08H
D3 | Dados 1 11H D3 || Dados 1 119/
D4 | Dados 2 22H D4 | Dados 2 /25%
D5 | Dados 3 33H D5 || Dados 3 /fjﬁ\\\>
D6 | Dados 4 44H D6 | Dados 4 K 44}1/ /
D7 | CRCL CRCL D7 |CRCL ﬂ w
D8 |CRCH CRCH DS§ LRCﬁ& </ "RCH
2. ASCII / <s
Mensagem de comando do compu Me\s@m de resposta da unidade AC
STX / ;ﬁ{ \ STX 3A
Enderego '3’ \W Enderego '3’ 33
D1 D1
Endereco '4' \.N\ Endereco '4' 34
Funcao '0' \ 30 Funcao '0' 30
D2 D2
Fungf}@/@\ 38 Funcdo '§' 38
] 31 Contetudol '1" 31
D3
31 Conteudol '1" 31
32 Conteudo2 2' 32
D4
32 Conteudo2 2' 32
COW' 33 Conteudo3 '3' 33
D5 D5
Conteudo3 '3' 33 Conteudo3 '3’ 33
Conteudo4 '4' 34 Conteudo4 '4' 34
D6 D6
Conteudo4 '4' 34 Conteudo4 '4' 34
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Mensagem de comando do computador | Mensagem de resposta da unidade AC

D7 |LRC HI LRC HI D7 |LRC HI LRCHI

DS |LRC LO LRCLO D8 |LRC LO ILRC 1O
END HI 0D END HI 0D
END LO 0A END LO DA

E. Resposta para o erro de comunicagao:
Uma vez que acontecer um erro de comunicacao, o inversor ird respdnder
"Fungao codigo e 8OH" e cddigo de erro de comunicagao para o si

Defini¢ao da comunicagdo do codigo de erro
codigo de Descrigém
01H Funcgao do cédigo de erro, dispop\@léélmy%/%
03H Endereco de dados ilegais (?ée{{(;o\de\éagos nao esta disponivel)
04H Comando de operacao ileg@l/\
05H Verificacao da sorga’té'}iéﬂq\exgos
31~39H | Erro de dados ( < //

1. RTU
Qua;dy@gro de unicacao, a unidade AC respondera da seguinte
formy/

D1 D2 D3 D4 D5
endereco {()}igo fungdo & 80H cocélrgrg de [ crcL| cRCH
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2. ASCII

Iniciar codigo 3A

Endereco (01) 1?

Cddigo de funcao 38

& 80H (86) 36

, 4 30

Cddigo de erro (02) 1

LRC (77) i

Codigo final H 0D j

Codigo final L 0A
Ex. Escrever CD00=500HZ éﬁbi%nas o valor maximo de
CDO00 ¢ de 400 HZ.

computador
DI | D2 : D5 | D6 D7 D8
01H /U?:?Q 00 OH | C3H| 50H | CRCL | CRCH

ens/aégr?qe resposta de unidade AC

1 /13%%\]} D4 D5
01 %Q 02| CRCL(C3H) | CRCH(AIH)
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2. ASCII

Mensagem de comando de computador

Mensagem de resposta da unidade AC

STX 3A STX 3A

Endereco '0' 30 Endereco '0' 30
D1 D1

Endereco '1" 31 Endereco '1" 31

Funcao '0' 30 Funcao '8’ 38
D2 D2 ) L

Funcao '6' 36 Funcao '6' ( 36

Contetido do endereco '0' 30 Codigo de erro 0' 30
D3 D3

Contetdo do enderego '0' 30 Codigo de M\ ) 32

Conteudo do endereco '0' 30 LRC 37
D4 D4

Contetdo do enderego '0' 30 L P@' AT

CDO00 conteudo 'C' 43 @\lé\f @f 0D
D5

CDO0O0 conteudo '3' 33 <F\INAi\Lb 0A
- CDO0O0 contetudo '5' 35 x

CDO0O0 conteudo '0' 30 \
D7 | LRC HI (EF{&HI /
DS [LRC LO J}&\\Lty

FINAL HI < O\ v

FINAL LO~_ N oa
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Descri¢ao do endereco de comunicacgao:

Comando de velocidade . .
de Rs485 Faixa de ajuste 0~ 4

100 Ajuste de fabrica 3

0: Normal

l: avancar

2: retroceder

3: parar

4: redefinir o modo de falha
Nota:

2. O comando de velocidade ¢ CDO0O0, ou usando o
no terminal para selecionar da 2* a §* velocida j

(CD22 ~ CD24, CD47 ~ Cd50).

e
d& > 00HZ

o

sal e A

Saida de dados de
frequéncia para Rs485 I

Unxda
N

101

Para saber a frequéncia de
do enderego 101.

Saida de dado N .
paraRS485 \I/ Unidade 0.1A

funcdo O3H para ler o contetido

¢ do motor, utilize a fun¢do 03H para ler o contetido
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Codigo de falha para
RS485

103

Use a funcao 03H para ler o conteudo do enderego 103 (67H) para saber

OlH: EPO
02H : PFO1
03H : PFO2
04H : PFO3
O5H : PFO4
07H : OH
08H : OL
091 : EEP1
OAH : EEP2
315 OPE]
32H - OPE2
34H : OPE4
35H : OPES
36H : OPE6
37H : OPE7
38H:
39H :

a causa da falha, se caso ela ocorreu. @
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7-2. Sequéncia de chaves nas operacoes

EXEMPLO: MUDANCA no tempo de aceleragao

Sequéncia | Indicador

de no Descrigao
configuragdo| display

Em No modo de espera, o visor estard piscando

'l | Entrar no modo da fungio <<

()|
=

Selecionar a fun¢ao nimero 1 (bl/q/u*o/a}p)ar

Pressione "FUNC" novamente Wal/o/do

parametro

_n
=
=
(]

[ ]

[ |

|

|

Permiti a alterac@o d@@?e/}@@Q
salvar o parametro e voltar

Pressione " ara\a@
para o modo

2|

'I'I
=
=
[

Entrwa fun

Sel%l% %a/o numero 2 (tempo de aceleragao)

'I'I
=
=
[

ﬁ@@ﬁh

W C" novamente para alterar o valor
patametro

m Selgeione o primeiro digito

Aumentar o valor para 3

=]|)

(]

Selecione o segundo digito

Inislin

Aumentar o valor para 2

Pressione "PROG" para salvar CD02 = 12.3
e volte para o modo de espera
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Alterar o limite da freqliéncia maxima:

Sequéncia | Indicador oL
de no Descricao
configuragdo| display
FUNC [d P | Entrar no modo de fungio

Al A d Y Aumentar o valor para 4 /{~\
e
 — 1k

4| 4 I [@ Selecione o segundo digito A
e

Aumentar o valor para/ﬂ\/

N
7 | Pressione "FUNChovament¢ para mudar o limite
"ﬂ de frequéncia médxinda
N
E E E} Selecmo '
13 _
E E E] I C IE /DrmgnuWra 90Hz
AN

=
=
Q
3]

r M'PROG" para salvar CD14 = 90Hz
e %ol para o modo de espera

\

N\
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8. FUNCAO DE PROTECAO

A. Inversor com alta verificacao de erros:

Protecao interna

CPU

Protecao contra ruidos.
Protecao contra falhas no auto-teste.
Erro no programa
de check sum @

EPO

Erro no acesso a
EEPROM
EEP1 : i

Erro no check sum |
da EEPROM

EEP2

Falha no dispositi
de poténcia

PEO1

Falha no d}sp/ositi\?&\poténéédurante a aceleracao.
Fdlha nodispositivo
de poténcia 2
WETNS

Falha nodispositi oMoténcia durante a frequéncia constante.
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Falha no dispositivo
de poténcia 3

PFO3

Falha no dispositivo de poténcia durante a desaceleragdo (frenagem).

Falha no dispositivo
de poténcia 4

PFO4

Falha no dispositivo de poténcia na condi¢ao de espera (se

B. Erro de operacoes:

Parametros
travados

OPE1

Para alterar os conteuidos de CD02 a Cd
Somente avancar
ou retroceder
OPE2 \
Limitador do sefntido %@950.
Consulte a dessricaondoyparametro CDOS.

Somente s}n}a}
analo a entrada
E

ar CDO1=1 e apertar a tecla.

Consulte adescrigdo do parametro CD10.
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Somente comando
do terminal

OPE4

Aceitar apenas que seja executado o comando no terminal
de controle. Nao opere no painel.
Ver descri¢ao do parametro CD12.

Erro de faixa
ultrapassada

OPES

Mensagem de erro de operacao...faixa ultrapassa
(over range).

Aviso de erro
de logica

OPE6

Erro de logica quando ajustadg

EXEMPLO: Ajustando F-min. sultara em erro.

Muda somente em e a
espera (stan

o
O parametfo s ser alterado no modo de espera
(stand- y)
eia a etro
(som l itwira)

O parémetrgriado pelo sistema. Impossivel de ser alterado

diretamente pelo usuario / operador.
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Erro de
comunicacao

OPEY

Sobre 0 aquecimento

OH

Indicador externo para controle da tempers
Referéncia de CD42(FT1) ou CD43(FT2).

Sobre a carga

a

A carga € sobre a ¢
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9. PRECAUCOES

9-1 Antes de iniciar a manuteng¢do, verifique o seguinte:
(1) Antes da manutencao, assegura-se de desligar a energia e esperar
até que os digitos do LED se apaguem no mostrador.

No entanto, cerca de 50 VDC permanecerdao imediatamente apos o
apagamento do mostrador, portanto aguardar mais um poug

acidentes inesperados.
9-2 Aplicacdes e precaugoes:
(1) Antes de iniciar a operaca

ligagdo estrela.
(2) Um acioname
ruido eletroma

(4) Qua
conjunto, assegura-se que a faixa de corrente do motor nunca
ultrapasse a maxima corrente do inversor.

(5) Instalar disjuntor de caixa moldada (blindada) no circuito de
entrada de poténcia de modo a proteger a fiacao.
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. Pesquisa de defeitos (TROUBLESHOOTING):

5di e luca
ccj:igg:gg no Motivo da falha Ponto de verificagao ?l?glé?%%
Revisar sistema de poténcia. Armar ou
Mostrador Descarga dos LEDs | Verificar se o disjuntor esta substituir o
apagado extinta armado ou se ndo tem maus disju
contatos. /‘OT\
Tempo de aceleragcdo dema- eptar tem
siado curto. ragao
Compencao de tensdo dem
siado alta. CD
D.'Spos't'vo de poten- Verificar se motor travou\ou eduyzir fator
PFO1 cia falha durante esta demasiado m defarga
aceleragao
Desconectar«cabgs U, Y,
Reiniciali invefsor e Consertar
observ.ge ménsagen\repete.
Dispositivo de potén- )‘éifér ‘%‘@38 de carga Aumentar
PE0?2 cia falha em operagéo, /| Subitas.
com freqiiéncia cons- Y'verificar'se temperatura Aumentar
tante. ambightel ¢ demasiado alta
Ajuste a desace-
A carga GD? é excessiva leragao para
carga GD?
PF03
Tensao de entrada € dema- ?ee iﬁ;ﬁn;?a
siado alta. faixa especifica.
Verificar fonte de ruido em Remover tensao
PF04 volta. . de entrada para
Tensao de entrada é dema- faixa especificada
siado alta. '
EEP1 / Erro de acesso a
EEPROM Retrabalhar conforme o pro-
cesso prévio. Verificar per- Consertar
EEP2 Erro de verificdo sisténcia da mensagem.

Na EEPROM
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11. APLICACAO:

EXEMPLO 1: Usando 2 potenciémetros para multi-estagio de velocidade
no comando de entrada.

DESCRICAO:
CD10=1
CcDhD12=1
CD44 =8
SW1=RUN/STOP
SW2 =12/ 22 Velocidade
FG1/10V |GND|FA1|FA2| H [COM/FWD|REV|CF1|C ’m T2 RSTS&@MET - + MA(MB|MC| A B C

e
g

o
Q)

g

s
’X"‘
&5
>

&,
N\
: RUN / STOP

Ajuste da 1° velocidade no painel do equipamento.

%

N CW

Seleciona
1° ou 2° Velocidade
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EXEMPLO 02: Funcionamento normal € modo JOG:
DESCRICAO:

CDO00 = Velocidade Normal; ajustado pelo usuario
CDO04 = Velocidade JOG, ajustado pelo usudrio
CD12 = 1; Comando por Terminal (comando externo
CD42 = 1; Define o terminal FT1 = funcao JOGF
CD43 = 2; Define o terminal FT2 = fun¢ao JOG

L

@ (12) FT1(JOGF)
@ 3) FT2(JOGR)
%\; (avango / normal)

(reverso / normal)
rmal / JOG Selecionada por chave SW
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Exemplo 03: Sincronismo mestre / escravos:

DESCRICAO:  Ajustar FA1=13, sinal externo de 12 velocidade (mestre).

Ajustar FA2=11, maxima frequéncia.

A B C
0-100% 0 -200% 0-50%
VCC FA1 FA2 GND VCC FA1 FA2 GND VCC FA1 FA2 GNL{
Faixa A Faixa B

<~

C
A
5KB Mestre /><j/s
BN

C
Relacdo de velocidade| 0 - 1009 &Q%MO% 0 -50%

Numero A

CD12 =1 CD12 =1

CD14 =200 CD14 =50
CD44 =13 CD44 =13
CD45 = 11 CD45 = 11

Ajustes dos

<
Q
\> - B 200HZ

x A 100HZ ——

C 50HZ —%

parametro

pad

ENTRADA ANALOGICA DE TENSAO

Faixa C Faixa B
mestre Faixa A
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EXEMPLO 4: Selecao de 3 velocidades por potencidometro:

DESCRICAO:

CD10 =1 ; 12 velocidade entrada por IN
CD12 =1 ; Comando por terminal (co
externo)
CD44 =8 ; 2% velocidade entrads
CD45=9 ; 3% velocidade
FA2

O

/) _
TERMINAL E ERENCIA
VELOC.
SW2 SW1 | /" S\DE VELOCIDADE
1 OFF OFF i \VRI
2 OFF oN VR2
3 ON OFF N, VR3
FG1/10V |GND|FA1|FA2| H |COM|F @@}Q T1y‘r/2 RST|RANIMET| — | + |MA|{MB|MC| A | B | C
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EXEMPLO 05: Configuracao do controle externo basico:

DESCRICAO:
CDO07 = 120Hz; Verificar valor maximo no medidor
CDIO0 = 1; Sinal analdgico externo (painel VR oy

CDI2=1; Comando externo @

FG1] 10V |GND| FA1[FAZ | H |COM|FWD| REV | CF1|CFZ [ FT1| FTZ RSTHMI}Z{—\{'\MA“I(B%{ﬁ B|C

L Yo

Full scale
10V/ 1mA
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EXEMPLO 06: Saida para sinal de alarme:
DESCRICAO:

CDI12=1; Comando externo

™, e

g ® ALARM—#@ 22
o N

30Vde ﬁ oile Y

_ % e 23B)

7(COM)
RY e

e 3(FWD)

[ 8]
|_]
z
]
|_]
®)
|
'v

24(C)

@
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12. Selecao do inversor:

Método que verifica a capacidade do inversor:

—— .
Fator relacionado
Descricao
- ———
Carga de atrito e peso da carga
. Carga liquida (viscoso
Tipo g4 1qu ( )
carga 1nerita
de carga -
Carga com transmissdo de eriergia
¢ acumulacao
Velocidade de [ Torque constante
f ot carregamento € b ancia constante
Caracteristicas| caracteristicas .
de carga de torque Torque descreasi
Automobilis
Frenagem acao
Caracteristicas
de carga
alto torque
baixo torque
Operacgao continua
Operacgoes Longo tempo'de operacag a velocidades médias ou baixas
Curtofem e eperagdo
Poténcia /S/cﬁ a é&\iﬂ\?necesséria (instantanea)
Nominal Coustantesaida (continua)
Taxa 1 0}6m
m Taxade rpm
Percentual da capacidade dos transformadores no
rnecimento de energia
Fonte de o de energ
li impedancia
alirnentacd agoes de tensao
j\lﬁmero de fases, Uinica prote¢do da frequéncia de fases
Deterioragao Fricao mecanica e as perdas na fiacao
capacidade de €arga
devido aidade | Modificacao ciclo de trabalho
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Velocidade e

oy Pontuacao | capacidade Torque de
caracteristicas do -
de sobrecarga partida
do torque tempo

@
)"
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Capacidade necessaria do

inversor para varias unidades:

Descricao

Calculado com sobrecarga

Motor com aceleracdao de mais ou menos
1 minuto

Requisitos de partida
estdo dentro da
capacidade do inversor

K Pm
TCcos¢
=Pc1[1+(nS/nT

= 1.5 poténcia do inv SW

[nT+nS (kS-1

Corrente dentro da

nT Im[1 + ( nS /(nT ) kS < 1)]

capacidade do inversor

=15 poténcia/dgm or

Capacidade necessaria do inversor

desempenho continuo:

Descricao

Exigir uma saida para a carga/

dentro do intervalo permitido

/l;%b‘ CDE,‘f = poténcia do inversor [KWVA]

Capacidade motor dentro
das classificacdes do invers

\-‘ljl{%"m Im 107 = poténcia do inversor [KVA]

KIm = poténcia do inversor [A]

Corrente dentro w
capaeidade do inwersar

NN
o

Férmula de calculo (tA = 60 s)

Capacida téél de partida
ntroda poténcia

GD'N
TS5 tA

KN
97in COS ¢

=

®

1.5

22)

(KVA)

do inversor
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Descrigao Calculo de 150% durante 1 minuto

Motor de aceleracdao de 1 minuto ou mais

LmJ[nT+nS(kS-1 )]
7 cos ¢
1

_Pc1[1 +{nanT ) ks

e

A

Descri¢ao da simbologia:

Pm : Motor de saida de cabo araa carga [kw]
n : Eficiéncia do motor nalmente, cerca de 0,85.)

alimentacdo comercial)
calculados a partir da corrente de fator

tA : Motor com tempo de aceleragao
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13. APENDICE
A. Resistor de frenagem opcional:

150

|_ S'0E

Remover e con
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B. Terminais do esquema de ligagdes:

Resistor de frenagem

——
e[
5 n / R/P2
Poténcia de entrada —o oY
4 e T

Avango executar / parar ——(

FWD
REV
CF1
CF2
FTi

Retrocesso executar / parar 42—
Multi-estagio velocidade 1 42—
Multi-estagio velocidade 2 #——

Multi-fungado 1 +—

Multi-fungéo 2 +—0 Analdgico livre 1

Redefenir (reset) —0 RAT

Analogico livre 2

entrada do terra

Chegada da frequéncia Aterramento
Sinal de saida
Vo

Frequencimetro terminal Alarme de falha A

Alarme de falha B

Alarme de falha C

MA (RUN/ARR)

MB

MC

Nota: Selecionando o rel¢ (MA / MB / MC) como RUN ou ARR
por J3 ou J4 (Consulte a P12).
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C. Operador remoto:

: e
1l

LIDO] || &

142
1185

Q00

Unidade: M/M
A-@@@@%%Ga F306 Operador remoto

&w\ﬁg\_ﬁl 0200 1 metro de extensao de cabo

\E\O\Q‘ZA-OB 0200 3 metros de extensdo de cabo
\\E-/OQZA-O 50200 5 metros de extensdo de cabo
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MEMO
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MEMO
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MEMO

94



MEMO
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MOTRON INDUSTRIA DE MOTORES REDUTORES LTDA.

Rua Porto Alegre, 138 - V. Bertioga - Mooca - Sao Paulo - SP - Brasil
Tels.: (011) 2965-3992 email: info@motron.com.br
Fax.: (011) 2965-2907 site: www.motron.com.br
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